Configuracion de la comunicacion ETHERNET en FANUC

Configuracion de Ethernet/IP
En esta pantalla seleccione la opciéon de HOST COMM
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Seleccione la opcion TCP/IP

SETUP Protocols
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Protocol Description
1 TCP/IP Detailed Setup
2 TELNET Telnet Protocol
3 sSM Socket Messaging Device
4 PPP Point to Point Protocol
5 PING Ping Protocol
6 HTTP HTTP Authentication
7 FTP File Transfer Protocol
8 SMTP EMATL Setup

Configura el IP Address, la mascara, del ROBOT y del PLC.

Con el cursor desplacese sobre las opciones.

SETUP Host Comm

TCP/IP 1/40
Robot name:
Port#l IP addr: 192.168.1.77
Subnet Mask: 255.255.255.0

Board address: 00:e0:2e4:0a:08:9
Router IP addr:***kkkkkkkkkkkkkkk

Host Name (LOCAL) Internet Address

1 PLC 192.168.1.10
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Presione el botén de Menu y seleccione 1/0, del sub menu seleccione la opcion Ethernet I/P
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En la siguiente pantalla configure el nimero de RACK y el nimero de SLOT, como se muestra

en la pantalla.

Con el cursor despldcese sobre las opciones.

I/0 Ethernet/IP

Ethernet/IP List (Rack 89) 1/32
Description TYP Enable Status Slot
ADP TRUE OFFLINE 1
Connection2 ADP FALSE OFFLINE 2
Connection3 ADP FALSE OFFLINE 3
Connection4d ADP FALSE OFFLINE 4
Connection5 ADP FALSE OFFLINE 5
Connection6é ADP FALSE OFFLINE 6
Connection7 ADP FALSE OFFLINE 7
Connection8 ADP FALSE OFFLINE 8
Connection9 ADP FALSE OFFLINE 9
ConnectionA ADP FALSE OFFLINE 10

Seleccione del menu la opcién de 1/0
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Al seleccionar alguna de las opciones de |/0O, se desplegara la siguiente pantalla, en la que se

visualiza el mapeo de las sefiales.
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Para configurar presione la tecla F2, en esta pantalla podra cambiar el mapeo segln sea la

necesidad de su sistema.
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Este nimero
corresponde a
la
comunicacion
entre el robot
y el PLC

Este numero
corresponde a
la
comunicacion
entre el robot
y los
periféricos

Se cambia el nimero de rack (este corresponde al nUmero asignado en configuracidn) ya que

este corresponde a la comunicacidon RIO.

Se cambia por el nimero que corresponde a la comunicacidn Ethernet (Numero de RACK 89).

No cambie el nimero de RACK de los periféricos (de no ser necesario) ya que podria causar

una falla de comunicacidon entre el robot y estos.

Lo anterior se debe de realizar para todas las sefiales (DI, DO, Gl, GO, Ul, UO)

Nota: (debe de guardar los valores del mapeo en algin documento)



